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Motivacao



DCTA

VANT - Assunto em Destaque nos Ultimos Anos




Orcamento para VANT - Emprego Militar
UAS Roadmap 2005-2030 - US DoD

11 Set. 2001
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DoD ANNUAL FUNDING PROFILE FOR UAS.




O que diferencia um VANT de um aeromodelo?

O emprego.



Tipos de VANT
Uma incrivel variedade




Exemplos Historicos



12 Guerra - 1918

Kettering Bug
Aerial Torpedo (USA).



Video

Kettering Bug

Fonte: History Channel



2a Guerra - 1944/45
Alemanha: V-1
1° missil de cruzeiro operacional.

Fonte: Daniel Bechennec



Vale do Bekaa - 1982

Emprego de VANT
por Israel:

- Guerra Eletronica,
Decoy

- Reconhecimento

17 Baterias SAM sirias
destruidas em um dia.

-Tadiran
- |Al
Scout Mastiff



Desafios Tecnoldgicos



Componentes Principais - Sistema VANT

Segmento Aéreo Segmento Terrestre

Data Link

Veiculo Aéreo

el AN

Estacéo de Solo

Sensor de Sistema de Navegacao
Misséo e Controle (SNC)




Tecnologias Estratégicas para VANT

- Sistema de Navegacéao e Controle

- Decolagem e Pouso Automaticos

- Reconfiguracédo de Comando

- V6o Cooperativo

- Sistemas Inerciais

- Comunicac0Oes (Data Link, Satcom)

- Sensores de Misséao (FLIR, SAR, etc)
- Guerra Eletronica

- Motores Aplicaveis em VANT

- Reducao de Assinatura Radar



Principais Desafios:

- Integracao de VANT no Espaco Aereo Nao Segregado
- Certificacao: Aumento da Confiabilidade

Fonte: Rockwell Collins



Integracao no Espaco Aéreo:
“Sense and Avoid”

Fonte: Rockwell Collins Fonte: Aero Safety World



Certificacao - Aumento de Confiabilidade:
"Ser tao seguro quanto uma aeronave tripulada.”

FAA, Julho 2010:

"The unmanned aircraft flown by US Customs and Border
Protection have an accident rate (57/100.000 FH) seven times
higher than that of general aviation."

Acidente com Predator
(Arizona, EUA, 2006)



Desenvolvimentos no Brasil



Desenvolvimentos no Brasil - Exemplos
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Desenvolvimentos no Brasil - Exemplos
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Projeto VANT
(FINEP)
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Projeto VANT (2005 - Zi11Y))



7S %

Projeto VANT

» Objetivo: Desenvolvimento de Sistema de Navegacao e
Controle (SNC) para VANT, que possibilite
adequacao em diferentes plataformas de voo.

 Participantes:
DCTA, CTEx, IPgM, Avibras, FINEP, FCMF

 Periodo: 2005 a 2010

* Resultado: Objetivo alcancado

Realizados 59 voos, em 10 campanhas de ensaios,
na Academia da Forca Aérea (AFA).



AVIBRAS
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Projeto VANT - Cronograma

Jun. 2010

7#83 # ## [#

OperacgOes Acaua: Campanhas de Ensaios em V6o do Pro

jeto VANT (milestones).




/ 7S %

Projeto VANT

Plataformas de Ensaios em VOO

Harpia Acaua
(Alvo - Marinha) (VANT - DCTA)

Flexibilidade do SNC




I#$

%

Projeto VANT - Arquitetura do SNC

(Modo Manuzt Rev 05 jullo 2006
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Projeto VANT - Ensaios em V0o



/

7S %

Projeto VANT
Desafios Tecnologicos
Piloto Automatico ... Superado
Controle Remoto de Aeronave Supera do
VOO0 AUtONOMO Superado
Desenvolvimento de SW (RUP, 12207, DO1/8B) Superado
N X e, Superado
Barramento CAN AErospace ..o Superado

Utilizacao de componentes COTS ... Superado
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Projeto VANT

Principal Meta Alcancada: Navegacao Autonoma

Ex: Acompanhamento

do Rio Mogi -Guacu



Desdobramentos do
Projeto VANT



VANT RE Falcao - Avibras

Utilizacdo do Sistema de Navegacéao e Controle
no VANT de Reconhecimento Falcdo, em desenvolviment o pela Avibras,

visando atender requisitos operacionais da FAB.



Avibras - VANT RE Falcao

Caracteristicas:

Envergadura 10,80 m
Comprimento 590 m
Peso Maximo de Decolagem 630 kg
Velocidade de Cruzeiro 180 km/h

Requisitos da FAB (RFI - 2009):

Autonomia 15 horas
Alcance (visada - radio) 150 km
Peso Maximo Carga Paga 150 kg

Sensores FLIR+SAR
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Principais Componentes do Sistema VANT RE Falcéo



Projeto DPA-\XANNIT

* Objetivo: Desenvolvimento de Demonstrador de Tecnol ogia de
Sistema de Decolagem e Pouso Automaticos para VANT.

 Participantes:
DCTA, CTEx, IPgM,
FINEP, FUNDEP

e Inicio: 2010

e Duracao: 2 anos

Fonte: IAI
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Proposta de “Roadmap” - VANT RE

: : : : : : : : : : !

Entrada em

o

Aplicacdo : ; ; :
p|\/|i|it2r : | Certificacéo VANT RE
1 Industrializagao Série

Projetos
Paralelos
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Consideracoes Finais
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Consideracoes Finais

- O aumento da utilizacao de VANT, tanto em aplicacd es militares
como civis, € uma tendéncia irreversivel.

- Os VANTs devem ser tratados em diferentes categori  as.

- Para a operacao de VANT em Espaco Aéreo Nao Segrega do é
necessario o desenvolvimento de tecnologias que per mitam manter
0S niveis de seguranca de aeronaves tripuladas.

- Existem, no Brasil, varias instituicoes de C&T e e  mpresas que estao
desenvolvendo tecnologias relacionadas com VANT .

- O Projeto VANT (FINEP) possibilitou o dominio das  tecnologias de
Sistemas de Navegacao e Controle (SNC) de VANT, com  arquitetura
avidnica integrada, baseada em barramento de dados.
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Estratégia Nacional de Defesa

Uma das diretrizes estratégicas que marcarao
a evolucao da Forca Aérea:

Avanco nos programas de
veiculos aéreos néo tripulados

2° Eixo Estruturante: Forcas Armadas
apoiadas em

Tecnologias sob
dominio nacional
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